Automatisiertes Schweiflen und

Schneiden mit System

Weld your way.
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QIROX OoIrox

Automatisiertes Schweilden
und Schneiden mit System

QIROX umfasst alle Losungen fur das

automatisierte SchweifRen und Schneiden.

Durch den modularen Aufbau ermoglicht

das QIROX-System skalierbare Losungen, die
optimal auf [hre Produktionsanforderungen
abgestimmt sind. Das QIROX-System umfasst
Robotertechnik, Positionierer, Sicherheitstechnik,
Software, Sensorik sowie die Schnittstelle zur
Prozesstechnologie. Es wird erganzt durch

ein umfassendes Zubehoérprogramm und
abgestimmte Dienstleistungen.

CL@GS ...



QIROX-Roboter

Internationale Spitzenklasse

Der Roboter ist das zentrale Element

im QIROX-Losungspaket. Sie profitieren
insbesondere von der modularen Bauweise
der gesamten Mechanik. Vom Roboterfuld bis
zum Handgelenk sind alle Komponenten des
Roboters perfekt aufeinander abgestimmt.
Durch den Einsatz verschiedener Baugruppen
erhalten Sie flr jede Produktionsanforderung
einen mafRgefertigten Roboter. Mit unseren
vier Roboterserien flir unterschiedliche
Einsatzzwecke lassen sich optimale Losungen

WS

Serie

Das Einstiegsmodell:
Einfacher Einstieg in das Roboter-
schweiRen

CLGGS ......

fiir unterschiedlichste Schweillprozesse

und Produktionsumgebungen realisieren.

Je nach Anforderung konnen Sie zwischen
einem Roboter mit Classic- oder mit
Hohlwellen-Handgelenk wahlen. Der
Roboter wird erganzt durch eine Vielzahl

an unterschiedlichen Positionierern. Diese
erweitern den Arbeitsraum des Roboters und
bringen die Werkstticke in eine optimale
Bearbeitungsposition.

WM

Serie

Die Kompaktlosung:
Agil und hochdynamisch fiir kurze
Zykluszeiten

oIrox

B Flexibilitat: Modulare Bauweise flir malRgeschneiderte
Systeme, optimal abgestimmt auf individuelle
Produktionsanforderungen

B Qualitdt: Wiederholgenauigkeit, hohe Standzeiten und lange
Wartungsintervalle

B Service: Weltweit dichtes Servicenetz und hohe Verfiigbarkeit
von Verschlei3- und Ersatzteilen

WL

Serie

PL

Serie
Das Multitalent:

Flexible Einsatzmoglichkeiten fiir
individuelle Anforderungen

Das Kraftpaket:
Prazise und kraftvoll fiir hohe Traglasten
und vielfaltige Einsatzmoglichkeiten




WS-Serie

Das Einstiegsmodell:

Einfacher Einstieg in das Roboterschweillen

Die Robotermodelle der WS-Serie bieten Ihnen einen
einfachen Einstieg in die Welt des RoboterschweiRens. Sie
bringen alles mit, was ein SchweiRroboter benétigt, um
einfache SchweiRaufgaben zu meistern. Sie profitieren von
einem optimalen Preis-Leistungs-Verhaltnis.

B Optimales Preis-Leistungs-Verhaltnis

B Einfacher Einstieg in die
RoboterschweiRtechnik

CL@GS ...

oIrox

Montage

Prozesse

<

MIG / MAG



Einsatzspektrum

B MSG B Sensoren

A/
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WS-Serie OoIrox

SchweiRausriistung

RoboterschweilRbrenner

H

Montageflansch mit integrierter
Kollisionsabschaltung
Brennerschlauchpaket

Flexible Schlauchfiihrung

Drahtantrieb QN-WD-AR

CLGGS ......



OoIrox
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Verfahren

Das Einstiegsmodell

Einfacher Einstieg in das Roboterschweif3en

am Roboterhandgelenk
** Drahtantrieb, montiert am

* Zusatzdrahtantrieb, montiert
Roboterhandgelenk

X Serie
O Option

6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk und 2100-mm-Arbeitsraum

QIROX QRC-210
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WM-Serie

Die Kompaktlosung:

Agil und hochdynamisch fiir kurze Zykluszeiten

Die Modelle der WM-Serie sind fiir StandardschweilRprozesse

konzipiert. Sie zeichnen sich durch eine kompakte Bauform aus
und agieren hochdynamisch. Deshalb eignen sie sich optimal
fiir den Einsatz in unseren Kompaktzellen und -anlagen.

B Hochdynamisch, agil und effizient

B Geringe Standflache durch kompakte
Bauform

CL@GS ...
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Montage
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WM-Serie OIrox

Einsatzspektrum Classic-Handgelenk

B MSG DuoDrive Standard M Sensoren

Eindraht ’
il e—
MIG / MAG CDD

~

MIG / MAG

Tandem .
—_— J ! .
Tandem .

B WIG

t
— e
TIG Weld

— s
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Einsatzspektrum Hohlwellen-Handgelenk

B MSG DuoDrive Standard B Sensoren

CL@GS ...



WM-Serie OIrox

Schweillausrustung Classic-Handgelenk

RoboterschweilRbrenner

H

Montageflansch mit integrierter
Kollisionsabschaltung

=

Brennerschlauchpaket

Flexible Schlauchfiihrung

Drahtantrieb QN-WD-AR

CL@GS ......



WM-Serie OoIrox

Slanted

SchweilRausriistung Hohlwellen-Handgelenk

RoboterschweilRbrenner

H

Montageflansch mit integrierter
Kollisionsabschaltung

Brennerschlauchpaket

Drahtantrieb QN-WD-AR

Drahtvorrat

CL@GS ......



WM-Serie OIrox

Die Kompaktlosung: Montage Verfahren

Agil und hochdynamisch flr kurze Taktzeiten chwlg oo O % £ 1 O %5 £ £ £ £ £ o X Serie
TR = 2.9 5 9 2. 2. 8.8, 8.8 9 £,
R S a9 235 T 2ILIL 55 .
QO),E\;\D < 5 .0 \§\CU\CU\GJ\G)\:\E\ OOpt]on
& gk S L TIEE 2 28 &
L 2lzio L ¥ 2 23 3 2 * Zusatzdrahtantrieb, montiert
| | 101%(10'1 211G 8l gl gl 3! |
2.2 g 1§-18“131§1£151 am Roboterhandgelenk
§§§ %'E T EE ** Drahtantrieb, montiert am
2 e = Ay Roboterhandgelenk
e T SR
' ' ' @ ' '
2 L E ‘
wgw | <
s | L&
QIROX QRC-230 ) ' X:'0:0:X: XXX XXX

6-achsige Robotermechanik
mit Classic-Handgelenk und
2300-mm-Arbeitstaum

QIROX QRC-300 X X XXX XX

6-achsige Robotermechanik
mit Classic-Handgelenk und
3000-mm-Arbeitsraum

Iz

QIROX QRH-280 XX XX

6-achsige Robotermechanik mit
Hohlwellen-Handgelenk und
2800-mm-Arbeitsraum

CL@GS ...



WM-Serie

Zubehor

Drahtforderstrecke
Sichere Drahtférderung fiir optimale
B SchweiBergebnisse

M Leistungsstarker 4-Rollenantrieb
M Schlupf- und abriebarme Drahtforderung
B Wartungsfreundlich

SchweiRbrenner
mit Kollisionsabschaltung

M Leistungsstarker Schweillbrenner fiir den Einsatz
am Roboter

M Flussigkeitsgekihlt

M Extrem hohe Leistungsklasse 550 A bei 100% ED

M Robustes Design und kompakte Bauform

Sensorik
Qualitatssicherung durch exakt ablaufende
Schweillvorgange

M Deutlich verbesserte Schweilqualitat
M Reduzierung von manuellen Aufwand
B Minimale Nacharbeit

CL@GS ...
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WL-Serie

Das Multitalent:

Flexible Einsatzmdoglichkeiten fiir individuelle
Anforderungen

Uberall dort, wo flexible Anwendungen gefordert sind
und ein grolRer Arbeitsraum mit mittleren Traglasten
notwendig ist, eignen sich die Multitalente der WL-Serie
optimal. SchweiRen, Schneiden, Handling und das
Fithren von Sensoren gehoren zu dem vielfdltigen
Einsatzspektrum der WL-Roboterserie. Ausgertistet mit
einem Werkzeugwechselsystem tibernimmt der Roboter
verschiedene Aufgaben und steigert so die Verfligbarkeit
der Anlage.

B Furfast alle Prozesse

B Vielfaltige Aufgaben und Prozesse mit einem
Roboter durch Werkzeugwechselsystem

B Erweiterung der Reichweite durch siebte
Roboterachse (Option)

CL@GS ...

oIrox

Montage
Prozesse

Yol Vass

MIG / MAG CDD

¢ | F

—— ——
Tandem CDD Tandem

Vi

e
MoTion Weld

. [
— e — e
TIG AC/DC TIG Weld
A
NN E—
Cut
il —_—
N

Laser Cut




WL-Serie

Viele Varianten aus einem Baukasten

Das Geniale an dem QIROX-Roboter ist die modulare Bauweise der gesamten
Mechanik. Vom Roboterful} bis zum Achsrohr ist jede Komponente des
Schweildroboters perfekt aufeinander abgestimmt. Durch den Einsatz
unterschiedlicher Bauteile 1asst sich flr jede Produktionsanforderung ein
malkgefertigter Schweilroboter generieren.

Armrohre

M Ausfiihrung je nach
Arbeitsbereich

Handgelenk

M Classic
B Hohlwelle

Schultergelenk
n Schwenkarm

H Winkelful

E 7. Achse

M Erweiterter Arbeitsbereich

RoboterfulR

M Standard fiir stehende und
hangende Montage
M Hoch fiir stehende Montage

CL@GS ...

oIrox




WL-Serie OIrox

Einsatzspektrum Classic-Handgelenk W Erweiterung des einsatispeltrums

[ | MSG DuoDrive Standard

Eindraht *
il e—
MIG / MAG CDD

~

MIG / MAG

B Sensoren

TIG Weld

I3

TIG AC/DC
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Einsatzspektrum Hohlwellen-Handgelenk

B MSG DuoDrive Standard B Sensoren

CL@GS ...



WL-Serie OoIrox

Schweiausriistung Classic-Handgelenk

RoboterschweiRbrenner

Montageflansch mit integrierter
Kollisionsabschaltung

Brennerschlauchpaket

B B =

Flexible Schlauchfiihrung

Drahtantrieb QN-WD-AR

CLGGS ......



WL-Serie OoIrox

SchweilRausriistung Hohlwellen-Handgelenk

RoboterschweilRbrenner

Montageflansch mit integrierter
Kollisionsabschaltung

Brennerschlauchpaket

B B =

Flexible Schlauchfiihrung

Drahtantrieb QN-WD-AR

CLGGS ......



WL-Serie OoIrox

Anwendungsbeispiele

QRC-410

Biber Industrie SAS

2x QRC-360

Linde MH

QRH-390

Caldera HEATING GROUP

QRC-320

Atmos

CL@GS ...



WL-Serie OIrox

Das Multitalent: Montage Verfahren

Flexible Einsatzmdglichkeiten flr individuelle Anforderungen X Serie

O Option

* Zusatzdrahtantrieb, montiert
am Roboterhandgelenk

** Drahtantrieb, montiert am
Roboterhandgelenk

Boden
Schrage
Wand
Decke
MIG/MAG
WIG
Handling

MIG/MAG-Tandem
Laserschneiden
LaserschweilBen
Schleifen und Polieren

WIG QON-WD-RF-Mono*

MIG/MAG QN-RF-Duo*
Laser-Hybrid-Schweilen

MIG/MAG-Tandem QN-RF-Duo**
Plasma- und Autogenschneiden

x
x
x
x

QIROX QRC-320 X 00X XXX
6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk und 3200-mm-Arbeitsraum

QIROX QRC-320-H XX XXX XXX XX
6-achsige Robotermechanik mit Hohlwellen-
Handgelenk, 3500-mm-Arbeitsraum und

hohem Fuf zur Bodenmontage

QIROX QRC-350

6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk und 3500-mm-Arbeitstaum

QIROX QRC-350-H

6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk, 3500-mm-Arbeitsraum und
hohem Fuf8 zur Bodenmontage

CL@GS ...




WL-Serie OIrox

Das Multitalent: Montage Verfahren

Flexible Einsatzmoglichkeiten fur individuelle Anforderungen £ &igig gi*oi 51%191*01 £ g s 5 5 o X Serie
R S 28 32 522225l
g < 2 0 S 1 s 6 \§\w\<u\<u\<u\:\'g\ OOption
A Jig Si4 T EE2 22§
Lo §;g,;g;g,; & 2g E;ug“;g; ; * Zusatzdrahtantrieb, montiert
| 2%5 i%ﬁ%%g am Roboterhandgelenk
%gﬁ o3 DG ** Drahtantrieb, montiert am
' ' ' ' & 1 Lo '
= £ 2 B 8R! Roboterhandgelenk
' ' O ' I S '
| | < | L® | |
Y CE ‘
Qo g
= -
QIROX QRC-350-E X X XX XXX IXIX XX

6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk, 3500-mm-Arbeitsraum und
erhohter Reichweite durch siebte Roboterachse

QIROX QRH-360 XX XX
6-achsige Robotermechanik mit Hohlwellen-
Handgelenk und 3600-mm-Arbeitsraum

QIROX QRH-360-H

6-achsige Robotermechanik mit Hohlwellen-
Handgelenk, 3600-mm-Arbeitsraum und
hohem FuR zur Bodenmontage

QIROX QRH-360-E

6-achsige Robotermechanik mit Hohlwellen-
Handgelenk, 3600-mm-Arbeitsraum und
erhohter Reichweite durch siebte Roboterachse

CL@GS ...



WL-Serie OIrox

Das Multitalent: Montage Verfahren

Flexible Einsatzmoglichkeiten fur individuelle Anforderungen £lulgl O % £ 1 O % £ £ £ £ £ o X Serie
TR - 2.8 5 0= 2. 8.8, 8.8 9, £,
S O C R 1 §‘D‘U‘3‘§‘o\7,§\79\§‘%‘w‘-—‘ 3
QO) c. 2. A < 5 .0 TS v o (Uwq.)w:w'gw OO'pt]O'n
& Ok L I EIEIZ2 28 &
1 1 [ T 1 1 1 1 1 1 1 I . .
Lo §‘%,‘2‘z" Z § @ R E T * Zusatzdrahtantrieb, montiert
| | | | el | | T LS 3 |
92 E 329 R BT am Roboterhandgelenk
=Yg 1z 5 7 7 =2 ** Drahtantrieb tiert
2.2 2 ‘8‘<‘ T3 rahtantrieb, montiert am
O ! ! ! ! ! [
= 5 28 ECE Roboterhandgelenk
e - - LR Dy
1 1 \<\ 1 \(IG\ \_‘\
2 CE ‘
wgw <
= -

QIROX QRA-390 . XX XX

6-achsige Robotermechanik mit Hohlwellen-
Handgelenk und 3900-mm-Arbeitsraum

QIROX QRH-390-H x X X

6-achsige Robotermechanik mit Hohlwellen-
Handgelenk, 3900-mm-Arbeitsraum und
hohem Fuf zur Bodenmontage

QIROX QRH-390-E = X X XX

6-achsige Robotermechanik mit Hohlwellen-
Handgelenk, 3900-mm-Arbeitsraum und
erhohter Reichweite durch siebte Roboterachse

CL@GS ...



WL-Serie OIrox

Das Multitalent: Montage Verfahren

Flexible Einsatzmoglichkeiten fur individuelle Anforderungen chwlg oo Qi % gy g gl gl gi gl gt oo X Serie
g 9 £ 2 285 % 22 8 88§ &8 2
25 =4 SLhE: Fzzrzii © Option
= (Zs,f 9 o X1z § 2 T * Zusatzdrahtantrieb, montiert
! (5] Lo ! !

; gég i%gﬁg; am Roboterhandgelenk
= g NI & 2 T T 5 ** Drahtantrieb, montiert am
ng oo % § 2 e Roboterhandgelenk
gl Tig b s

2 B ‘
2 8
= R
QIROX QRC-410 X X XEXIXIX XX XX
6-achsige Robotermechanik mit Classic- DR S o
Handgelenk und 4100-mm-Arbeitsraum
QIROX QRC-410-H XL XOXIXIXIX XXX
6-achsige Robotermechanik mit Classic- DR S
Handgelenk, 4100-mm-Arbeitsraum und
hohem Fuf zur Bodenmontage
QIROX QRC-410-E XX XXX XX XXX

6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk, 4100-mm-Arbeitsraum und
erhohter Reichweite durch siebte Roboterachse

CL@GS ...



WL-Serie

Zubehor

CLOGS

M Drahtforderstrecke

M Sichere Drahtférderung fur optimale
Schweilergebnisse

M Leistungsstarker 4-Rollenantrieb

M Schlupf- und abriebarme Drahtférderung

B Wartungsfreundlich

M Schweilbrenner

Bl mit Kollisionsabschaltung

M Leistungsstarker SchweilSbrenner flir den
Einsatz am Roboter

W Flussigkeitsgekuhlt

M Extrem hohe Leistungsklasse 550 A bei
100% ED

M Robustes Design und kompakte Bauform

M Sensorik

M Qualitdtssicherung durch exakt ablaufende

Schweilvorgange
M Deutlich verbesserte Schweil3qualitat
M Reduzierung von manuellen Aufwand
B Minimale Nacharbeit

Weld your way.

i
-

B Werkzeugwechselsystem

B Kombination unterschiedlicher Prozesse
B MIG/MAG

B WIG

M Tandem Weld

M Handling

M Schneiden

B Handlingaufgaben
M Be- und Entladen von Werkzeugen
M Bereitstellung von Heftteilen

oIrox



PL-Serie OoIrox

Das Kraftpaket:

Prazise und kraftvoll fiir hohe Traglasten und vielfdltige
Einsatzmoglichkeiten

Montage

Prozesse

Die Kraftpakete der PL-Serie sind wahre Allroundtalente.
Prazise fuihhrt der Roboter einen Laser- oder Laserhyb-
ridkopf. Zudem ubernimmt er Handlingaufgaben wie
die Beschickung der Schweifsroboteranlagen. Auch das
Schleifen und Polieren von Werkstticken gehoren zu den
vielfaltigen Einsatzgebieten der Roboter aus der PL-Serie.

B Kraftvoll und prazise
B Vielfaltige Einsatzmoglichkeiten

B Laserschweilen, Handling, Schleifen
und mehr

CL@GS ...



PL-Serie OoIrox

Vorteile:
QIROX-Roboter QRC-30/45/60-PL

Alle Vorteile im Uberblick

B Mechanische Schnittstelle auf Achskorper 3:
Anbringung von Werkzeugen, Medienboxen, Drahtantrieben bis 40 kg

B Modularer Aufbau:
Umbau jederzeit moglich

B Verwendung von Carbon-Bauteilen:
Maximale Dynamik bei geringem Gewicht und hoher Steifigkeit

B Spielfreie Handachsen:
Sehr hohe Wiederholgenauigkeit unabhangig von der Traglast

B Standardflansch am Roboter-Handgelenk:
Nutzung mit allen gangigen Werkzeugen

B AuRen gefiihrter Kabelbaum:
Im Servicefall schnelle Instandsetzung durch Plug & Play

B Integrierte Medienfiihrung:
Druckluft, Signal- und Datenleitungen

CLGGS ......



PL-Serie OoIrox

Erweiterung des Einsatzspektrums

durch ein Werkzeugwechselsystem

Tandem Weld mit Laser Hybrid Weld Laserschneiden Automatisches Schleifen und Polieren
DuoDrive, Sensorik

und Werkzeugwechsel-
system

CLGGS ......



PL-Serie OoIrox

Anwendungsbeispiele

QRC-PL-60

Schleifen und Polieren
von Batteriehauben bei
Kohl & Sohn

QRC-PL-30

Schleifen von Kabinen fiir
Baumaschinen

QRC-PL-30

Laser Hybrid Weld
Batteriekasten

CLGGS ......



PL-Serie oIrox

D as KTaﬁ:‘p a_kEt . Montage Verfahren

Prazise und kraftvoll fur hohe Traglasten und vielfdltige
Einsatzmdoglichkeiten

X Serie

O Option

* Zusatzdrahtantrieb, montiert
am Roboterhandgelenk

** Drahtantrieb, montiert am
Roboterhandgelenk

Boden
Schrage
Wand
Decke
MIG/MAG
WIG
Handling

MIG/MAG-Tandem
Laserschneiden
LaserschweilRen
Schleifen und Polieren

WIG QON-WD-RF-Mono*

MIG/MAG QON-RF-Duo*
Laser-Hybrid-Schweilen

MIG/MAG-Tandem QN-RF-Duo**
Plasma- und Autogenschneiden

QIROX QRC-30-PL 5 XX XX XX

6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk, 30-kg-Traglast am Handgelenk
und 4200-mm-Arbeitsraum

QIROX QRC-45-PL

6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk, 45-kg-Traglast am Handgelenk
und 3900-mm-Arbeitsraum

QIROX QRC-60-PL : XX L IXOXIXEX X
6-achsige Robotermechanik mit Classic-
Handgelenk, 60-kg-Traglast am Handgelenk

und 3600-mm-Arbeitsraum

CL@GS ...



PL-Serie

Standardausriistung / Optionen

QRC-30/45/60-PL Standardausriistung

Gabelstaplertaschen
mit Kranésen

Transportieren Sie die Robotermechanik
sicher und einfach!

Integrierte Medienfithrung
Erreichen Sie maximale Standzeiten mit der
verschleil3freien Medienfiihrung durch den
Roboterkdrper!

Medienbox

Profitieren Sie von der werkzeugnahen
Schnittstelle der internen Medienfiihrung im
dritten Achskorper!

CL@GS ...

oIrox

QRC-30/45/60-PL Optionen

Wechselwerkzeug
Kombinieren Sie unterschiedliche Prozesse
und Verfahren an einem Roboter!

Standardgreifer

Riisten Sie den Roboter mit einem Standard-
greifer fur vielfaltige Anwendungsbereiche
aus!

Schutzmantel

Schiitzen Sie die Robotermechanik vor
Stauben und aggressiven Einflissen im
Anwendungsumfeld!



Beratung

Mit unserem umfassenden , Pre-Service*
betreuen wir Ihr Projekt von Anfang an
und Ubertragen unsere ganzheitliche
Prozesskompetenz auf Ihr Bauteil.

VA [N =l
Konstruktion

Durch den modularen Aufbau unserer
Produktserien entwickeln wir fiir Sie
mafgefertigte Losungen, die jeder

Produktionsanforderung gerecht werden.

-E

Inbetriebnahme

Unsere Spezialisten flihren die Installation
Schritt fur Schritt in hrer Werkshalle durch
und prifen [hre Anlage auf einwandfreie

Funktionalitat.

Service

Unser Kompetenzteam berat Sie bei allen

Erweiterungen, Modifizierungen und

Uberholungen Ihrer bestehenden Roboter-

und Schweilisysteme.

Fertigung

Planung
Gemeinsam erarbeiten wir einen

Loésungsvorschlag, der optimal auf Ihre
individuellen Anforderungen abgestimmt

I\

Die SchweiRgerate- und Robotertechnologie
ist unsere Starke — mit eingebauter
Kernkompetenz: der Lichtbogen.

Training

In unserem modernen Trainingszentrum
schulen wir Ilhre Mitarbeiter und
Servicetechniker praxisnah fur die
Programmierung, Handhabung und
Wartung.

... zu lhrem Erfolg.




Mit CLOOS schweilRen
und schneiden Sie. ...

... alle metallischen

Werkstoffe!

... alle Materialstarken von

0,5 bis 300 mm!

... mit innovativen

Prozessen!

... wie Sie es brauchen,
manuell oder
automatisiert!

_ ... effizient und

individuell!

CL@AGS ......

... mit vielen zusatzlichen
Serviceleistungen!

... in allen Branchen!

... weltweit!

... zur vollsten

Zufriedenheit!

g ... seit liber 100 Jahren!

...alles aus einer Hand!




Weltweit

Carl Cloos SchweiRRtechnik GmbH |

Hauptverwaltung: Carl-Cloos-StraRe 1
Zentrallager: Carl-Cloos-Stralie 6
35708 Haiger

GERMANY

Telefon +49 (0)2773 85-0
Telefax +49 (0)2773 85-275
E-Mail info@cloos.de
www.cloos.de
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